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1 Indicaciones generales

1 Indicaciones generales
1.1 Utilizacion de este manual

1.2 Aviso de copyright

Este manual es parte fundamental del producto y contiene informacién importante |
efectuar de manera correcta y segura los procesos de montaje, instalacion eléctrice
minacién de fallos y mantenimiento. Hay que ohigateaani#nte la informacién
enumerada acerca de las indicaciones de advertencia y seguridad, asi como las in¢
ciones para la accién. Se debe poder garantizar que se ha leido y comprendido la i
macion contenida en estas instrucciones de montaje.

Se debe observar el resto de informacion en la documentacion técnica su

Este manual, asi como los demas documentos aplicables, deben guardar
tar accesibles en todo momento para un uso posterior.

Elcontenido de este manual debe tratarse de forma confidencial y solo esta determ
para las personas que trabajan con el producto. No se permite pasar el manual a te
ros sin la autorizacion por escrito del fabricante.

Los datos, textos, dibujos, irrdgedemas representaciones contenidos estas protegi-
dos por derecho de autor y estan sometidos al derecho de propiedad intelectual.

No se permite la reproduccién de ninguna clase y manera, tampoco en extracto, ni
zacion y/o comunicacion del édotsin la declaracién por escrito del fabricante. Su in-
cumplimiento conlleva demanda de indemnizacién. Nos reservamos los derechos &
reclamaciones.

Copyright © 2019 ST&rneSystems GmbH

1.3 Responsabilidad por defectos

Este manual ha sido prefmade acuerdo con la normativa aplicable, el estado actual
de la técnica y nuestros muchos afios de conocimiento y experiencia.

El fabricante no acepta ninguna responsabilidad por dafios en los siguientes casos:

0 Elincumplimiento de este manual y deerlestimcumentacion técnica suminis-
trada

Empleo de personal no capacitado
Montaje e instalacion eléctrica inadecuados

O¢ O« O«

Incumplimiento de las especificaciones de aceptacion de fabrica
Modificaciones o reformas no autorizadas

O¢ O«

Uso de accesorios de montajetanzados

Se aplicaran las obligaciones acordadas en el contrato de suministro, las condicion
nerales de comercio y las condiciones de entrega del fabricante, asi como las normr
gales vigentes en el momento de la celebracion del contrato.
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1 Indicaciones generales

1.4 Grupa de destinatarios y responsabilidad

1.5 Fabricante

Este manual estan destinado a las personas competentes autorizadas para realizal
montaje y la instalacion eléctrica del-SiiakidKit.

Aquellas personas que se encuentren bajo la influenciaadieoti@gasedicamen-
tos que inhiban la capacidad de reaccion no deben trabajar con el producto.

Persona competente

Como persona competente se entiende aquella que, debido a su formacién profesi
experiencia profesional y actividad profesionaldispoaede los conocimientos es-
pecializados necesarios para la inspeccion de medios de trabajo. Las personas cor
tentes para realizar determinados trabajos en nuestros productos son los técnico di
vicio del fabricante y los montadores certificados.

STAHICraneSysten&mbH
Daimlerstr. 6

74653 Kiinzelsau
Alemania

Tel.: +49 7940 128 0
Fax: +49 7940 128 2300
marketing.scs@stahlcranes.com

mao.8.1.@&s8.1
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2 Informacion relacionada con la seguridad

2 Informacion relacionada con la seguridad
2.1 Estructurade las advertencias

2.1.1 Indicaciones de advertencia anteriores

Las indicaciones de advertencia anteriores se refieren a un capitulo o seccién del c
tulo y estan estructuradas de la siguiente manera.

A PALABRA DE ADVERTENCIA

Clase y fuente geligro
Posibles consecuencias en caso de omision

U Medidas para evitar el peligro

2.1.2 Indicaciones de advertencia integradas

Las indicaciones de advertencia integradas se colocan directamente antes o despu
una instruccioén para la accidesteeturan de la siguiente manera.

A PALABRAESENAL Tipo y fuente del peligro, posibles consecuencias en caso
de omision.

U Medidas para evitar el peligro.

2.1.3 Palabras de advertencia
En las indicaciones de advertencia se utiizandates palabras de advertencia.

Palabra de advertenci;’ Significado

A PELIGRO Indica un peligro de alto riesgo, que puede dar
lesiones graves e incluso la muerte, si no se eV

A ADVERTENCIA |Indica un peligro de riesgo medio, quelaukdgr
lesiones graves e incluso la muerte, si no se eV

A ATENCION Indica un peligro de bajo riesgo, que puede dar
lesiones leves o0 medias, si no se evita.

PRECAUCION Aviso de posibles dafios en objetos o el medio
biente.

2.1.4 Carteles de peligro
Simbolo Significado

Peligros generales

Peligro por caida de piezas

Riesgo de descarga eléctrica

>p>P>
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2 Informacion relacionada con la seguridad

2.2 Otros simbolos

2.1.5 Sefales de obligacion

Simbolo

=

Significado

Sefiales de obligacién generales

Se debe observar la informaciémecdmentacion técnica §
ministrada

Los trabajos deberan ser realizados por una persona co

Los trabajos deberan ser realizados por una persona co
(persona cualificada eléctricamente)

0SSV@

Las uniones atornilladas debexpsstadas con el par de ap
especificado

Simbolo Significado
= . .
1 Aviso importante
U Instruccién para la accion
1 Las indicaciones de manejo deben ejecutarse en una se
2 predefinida
Y Resultado de una instruccion peaeiden
0 Numeracién
i Numeracion

06202
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2

Informacion relacionada con la seguridad

2.3

Indicaciones de seguridad

A\

Todos los productos de STAHL CraneSystems estan construidos de acue
tado actual de la técnica y las normas de seguridad reconocidas. No obst:
utilizacidon pueden surgir peligros para la vida y la integridad fisica del usu
ros o dafios al producto y otros bienes materiales.

Por favor, observe lo siguiente:
Deben observarse las condiciones ambientales permisibles.

Los trabajos memados solo pueden ser realizado por personal autorizado.
Debe observarse la informacion presente en la documentacion técnica suministi
El producto solo puede utilizarse en las condiciones adecuadas.

Cumplir con las normativas de seguridad y préeemtidientes, las leyes de
seguridad industrial y las normativas para la proteccion del medio ambiente.

Todos los dafios y defectos en el producto deberan notificarse de inmediato a la
sona responsable. No volver a utilizar el producto hasta halerlasitzsee-
rias.

O« O« O¢ O¢ O«

O«

0 Los rotulos, etiquetas o pictogramas adheridos al producto deben observarse y |
deben retirarse.

0 Agquellos rétulos, etiguetas o pictogramas dafiados deberan reemplazarse por of
nuevos.

2.3.1 Uso previsto

El producto solo puede usarse para el uso previsto de acuerdo con el pedido, la do
mentacion técnica y la informacién en la placa de caracteristicas y las placas adicic
El uso previsto también requiere un montaje, instalaciéon y mantenimaento adecuad

Para los productos que se declaran como cuasi maquinas, la puesta en servicio esf
prohibida hasta que se ha verificado que la maquina en la que se instala este prodt
cumple con las disposiciones de las directivas de la CE u otras redofedesgs nac
locales.

2.3.2 Uso inadecuado

No es el fabricante sino el explotador el responsable de todas las lesiones persona
dafos a la propiedad resultantes del uso incorrecto. En este caso, la responsabilidz
fabricante queda excluida.

Se conside@un uso inadecuado:
No observar las especificaciones e instrucciones enumeradas en este manual.

Modificaciones y reformas no autorizadas.
Reparaciones efectuadas de forma inadecuada.

O¢ O¢ Ox¢
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Informacion relacionada con la seguridad

2.3.3 Equipo de proteccién individual

El equipo de proteccién individoghrs debe usarse cuando las actividades pueden
causar lesiones o problemas de salud.

Fundamentalmente se debe utilizar

Ropa de proteccion

Ropa de trabajo con baja resistencia a la traccién, con mangé
y sin partesobresalientes, para evitar que esta quede atrapad
piezas moviles de la maquina. No use anillos, cadenas y otra

Calzado de seguridad
Para proteger contra la caida de piezas pesadas y evitar resh
superficies resbaladizas.

sgate en condiciones ambientales especiales

Gafas de proteccién
Para proteger los ojos frente a piezas que puedan salir dispat
picaduras de liquidos.

Proteccién auditiva
Para proteger contra dafios auditivos.

@

@)
D

Casco de proteccion
Paraproteger contra la caida de piezas.

Guantes de proteccion (solo cuando no exista riesgo de arras
Para proteger las manos de la friccidn, abrasiones, pinchazos
mas profundas, asi como del contacto con superficies calient

Arnés deseguridad

Los puestos de trabajo o plataformas de trabajo deben estar
para trabajos de mantenimiento y reparacién que no se pued
desde el suelo. Los instaladores que trabajan fuera de platafc
bajo deben estar aseguradosrcameés de seguridad.

OO

2.3.4 Modificaciones y reformas

Las modificaciones y reformas en el producto solo pueden llevarse a cabo con la a
cion por escrito del fabricante.

2.3.5 Requisitos de la estructura de soporte

Se debe poder garantizar qestriactura de soporte esté disefiada para la carga ma-
xima del equipo de elevacion.

2.3.6  Topes finales en la pista de rodadura

En los extremos de las pistas de rodadura deben colocarse topes finales. Durante e
sicionamiento de los topes finales, se dedreardas distancias de seguridad en la
nave.

2.3.7 Accesorios de montaje

Los accesorios de montaje no autorizados pueden afectar a la seguridad. LF];I“Z&I’ S
cesorios de montaje originales del fabricante.

mao.8.1.@:
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2

Informacia relacionada con la seguridad

b 0708

2.3.8 Transporte y almacenamiento

Al recibirlo, lateega debe inspeccionarse de inmediato para verificar que esté compl
y que no haya dafios durante el transporte. Los dafios de transporte deberan notific

de inmediato a la compafiia de transportes.

El producto se suministra sobre paletas, o#jatayes de carton. Se puede uti
una carretilla elevadora de horquilla o un carro elevador para el transporte
porte en suspension deberan utilizarse los puntos de elevacion existentes
i nclinaci - n A b4b°duantedektianspodeer super

Durante el transporte, observe lo siguiente:
0 Asegurar la zona peligrosa.

0 Utilice solo medios de transporte adecuados con suficiente capacidad
0 Asegure el producto durante el transporte.
U No pase por debajacdegas suspendidas.

El producto se debe almacenar de la siguiente manera hasta el montaje:
Almacene en un lugar seco y libre de polvo.

a

i No debera estar expuesto a medios agresivos.
0 Almacene dentro del rango de temperatura de funcionamiento aprobado.
U Protfalo de la luz solar.

U Evite choques mecanicos.

U Asegure el producto contra vuelcos y caidas.
U Observe la informacién adicional sobre el producto o sobre el embalaje.

2.3.9 Limpieza
Limpie el producto de la siguiente manera:
0 Limpie el producto solo cgrafio humedo.

U Usar solo agua o detergentes suaves, no abrasivos y gue no rayen.
U No use limpiadores a base de solventes.
U No usar un limpiador a presion o aire comprimido.

06202

11



3 Resumen del producto
Resumen del producto
3.1 Normasy directivas
La conformidad con las normdasctrices se puede encontrar en la documentacion
técnica suministrada.
3.2 CraneKit para graa monorrail con un equipo de elevaciéon
el 6
e
|}
B b 1431
F Delante (1) Equipo de elevacion
B Detras (2.1) Alimentacion de corriente principal a la izquierda (esti
R Aladerecha (2.2) Alimentacion de corriente principal a la derecha (opcir
L Alaizquierda (3) Testero izquierdo
(3.1) Testero izquierdiado derecho del testero
(3.2) Testero izquierdado izquierdo del testero
(4) Testero derecho
(4.1) Testero derechlado izquierdo del testero
(4.2) Testero derechlado derecho del testero
12 06202

mao.8.1.@&s8.1



mao.8.1.@s8.1

3 Resumen del producto

3.3 CraneKit para gria monorrail con dos equipos de elevacion

A la derecha (2.1) Alimentacién de
A laizquierda (2.2) Alimentacion de

— 20 W M

b 1432

Delante (1.1) Primer equipo de elevacién
Detréas (1.2) Segundo equipoealevacion

corriente principal a la izquierda (esté
corriente principal a la derecha (opcic

(3) Testero izquierdo
(3.1) Testero izquierdiado derecho destero
(3.2) Testero izquierdiado izquierdo del testero

(4) Testero derecho
(4.1) Testero derechla
(4.2) Testero derechla

do izquierdo del testero
do derecho del testero

Los equipos de elevacion estan marcados como sigue

Primer equipo de elevacion (1.1

Segundo equipo de elevacion (1.

Numero de fabrica mas bajo

NUmero de fabrica mastalto

Pl aca de i2dent i f

Pl aca de i2dent i fi

D véase placa de caracteristicas

2 véase cafb.1.1R6tulospara versiones tandem.58

06202
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3

Resumen del producto

3.4 CraneKit para grua puente de doble viga con un equipo de elevacion

b 1433

F Delante (1) Equipo de elevacion
B Detras (2.1) Alimentacion derriente principal a la izquierda (estéar
R Aladerecha (2.2) Alimentacion de corriente principal a la derecha (opt
L Alaizquierda (3) Testero izquierdo
(3.1) Testero izquierdiado derecho del testero
(3.2) Testerazquierdelado izquierdo del testero
(4) Testero derecho
(4.1) Testero derechlado izquierdo del testero
(4.2) Testero derechlado derecho del testero
14 06202
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3 Resumen del producto

3.5 CraneKit para grua puente de doble viga con dos equipos d

e elevacion

— 0 W m

(3) Testero izquierdo
(3.1) Testero izquierdado
(3.2) Testero izquierdado
(4) Testero derecho

b_1434

Delante (1.1) Primer equipo de elevacién

Detréas (1.2) Segundo equipo de elevacion

A la derecha (2.1) Alimentacién de corriente principal a la izquierda (estanda
A la izquierda (2.2) Alimentacion de corriente principal a la (epeidival)

derecho del testero
izquierdo del testero

(4.1) Testero derechlado izquierdo del testero
(4.2) Testero derechlado derecho del testero

Los equipos de elevacién estan marcados como sigue

Primer equipo de elevacion (1.1

Segundo equipo de elevacion (1.

Numero de fabrica mas Bajo

Numero de fabrica mastalto

Pl aca de i2denti f

D véase placa de caracteristicas

Pl aca de i2denti fi

2)véase cafb.1l.1Rbtulospara versiones tAndem.58

06202
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3 Resumen del producto

3.6 CraneKit para gria suspendida con un equipo de elevacion

2
@1

_|__ Iy — —

af}@

{:inﬂ]: 5

Delante
Detras

A la derecha
A la izquierda

- 3o ® T

2
®

b 1429

(1) Equipo de elevacion

(2.1) Alimentacion de corriente principal a la izquierda (estéar
(2.2) Alimentacion de corriente principal a la derecha (opciol
(3) Testero izquierdo

(3.1) Testerdzquierdelado derecho del testero

(3.2) Testero izquierdiado izquierdo del testero

(4) Testero derecho

(4.1) Testero derechlado izquierdo del testero

(4.2) Testero derechtado derecho del testero

16
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3 Resumen del producto

3.7 CraneKit para grisuspendida con dos equipos de elevacion

@
@ { ke

_|__

®)
=
s

n{:[hh']a
®

Delante
Detras

A la derecha
A la izquierda

—r 20 @™ T

L R

F

B
(1.1)
(1.2)
2.1)
2.2)
)
(3.1)
(3.2)
(4)
4.1)
4.2)

Primer equipo de
Segundo equipo

Testero derecho

| |
o
®

b 1430

elevacion
de elevacioén

Alimentacién de corriente principal a la izquierda (esté
Alimentacién de corriente principal a la derecha (opcic
Testero izquierdo

Testero izquierdado derecho del testero

Testero izquierdado izquierdo del testero

Testero derechladoizquierdo del testero
Testero derechlado derecho del testero

Los equipos de elevacion estan marcados como sigue

Primer equipo de elevacion (1.1

Segundo equipo de elevacion (1.

Numero de fabrica mas Bajo

Numero de fabrica méastalto

Pl aca de i2denti f

D véase placa de caracteristicas

Pl aca de i2denti fi

2)véase cal.1l.1Rbtulospara versiones tAndem.58

06202
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4  Montaje

4  Montaje

4.1 Equipo de elevacion

4.2 Testero

4.3 Accionamiento de traslacion

®

G: O O

A ADVERTENCIA

Un montaje incorrecto puede provocar dafios materiales o lesiones grave!

i
i

c: c: c: c: c:

Asegurese de que el montaje lo realice una persona competente.

Cumplir con lasrmativas de seguridad y prevencion de accidentes, las
seguridad industrial y las normativas para la proteccion del medio amb

Si no se puede trabajar desde el suelo, utilice una plataforma de traba,
arnés de seguridad para jwalspie se realicen fuera de plataformas de tri

Llevar el equipo de proteccion individual predeterminado.

Asegurar la zona peligrosa.

Mantener una distancia de seguridad suficiente respecto al producto.
Utilizar solo accesorios de manigieales del fabricante.

Apretar las uniones atornilladas con una llave dinamomeétrica y los par
predeterminados.

Aviso sobre la botonera de mando de emergencia

A ADVERTENCIA

Peligro de muerte si, en caso de emerggneisiossa el botdn de parada de el
gencia inactivo de la botonera de mando de emergencia en lugar del boté
emergencia activo de botonera de mando.

i

Retirar de la vista la botonera de mando de emergencia, p. €j. sujetanc
forma que bbtdn de parada de emergencia inactivo no pueda accionar
talmente en caso de emergencia.

Las instrucciones de montaje se enumeran en el manual suministrado.

Las instrucciones de montaje se enumenaraenatisuministrado.

Las instrucciones de montaje se enumeran en el manual suministrado.

18
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4  Montaje

4.4 Alimentacion de corriente para puente gria

[ ] . . . .
Las instrucciones de montaje se enumeran en el manual suministrado.

< c >
d L e
f
‘gNhH i T i bl k T k T k T k T k thgb
1 - B - S S " - S L
[ 7 ........... d L. — . — . R ......... Sg _________ 1
=y x / \
:ﬁ a b b_1415
Enl&d i gura se ha incorporado | a alimentaci-n de enteprincip

se encuentra en al lado derecho de la graa, la disposicién debe efectuarse de forma simétrica.

a b c d e f g | h i k
[Unidades] [Unidades] [m] [m] [m] [m] [m]| [m]| [m] [m]
Brazo de soportf Brazos de soport Anchura d Zona Zona de | Estacién dg 0,2 0,3| 0,62 <2
en la zona enlazonade | soporte Estacion del | trayectorig carro 0,33 | (véase
Estacion del car| trayectoride viaje carrqportacable de viaje | portacables férmula
portaca fieo abajo)
UMedi da Af o V®ase | a (Eonfirmaviénrdel pedido) n t
2Medi da di 0: En el caso pduenteun equi po
3Medi da di o En el caso de dos equipo
441 Cantidad de brazos de soporte 0a6é
tacables 0do
[Unidades]
f
a 52
U Redondealresultadentrecorcheted fp@r ejemplo, 5,3 = 5 =58
442 Cantidad de brazos de soporte O0bbé
1. En primer lugar, calcular fAdo (zona
[m]
f h
d = — + ti +h

U Redondeairesultadentrecorcheted §p@r ejemplo, 5,3 = 5 =58

2. Despu®s, [

nsertar

[Unidades]

b

c d 2gh
2

+1

ifido en |

a

siguient

U Redondealresultadentrecorcheted §p@r ejemplo, 5,3 = 5 =58

06202
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Montaje

b_1425

4.4.3 Distanciadelosr azos de soporte 0kdé en

oeo

Para el c¢c8lculo de
4.5.2Cantidad de brazosdeo por t e

( véasere@ap.d e |

do
bo en | a zom2a

o e 13

[m]
c d 2gh
b

k

4.4.4  Aviso sobre el modelo de gria puente de doble viga

Los soportes para brazos de soporte estan incluidos en el volumen de sul
Si necesita los soportes para brazos de soporte por adelantado, puede sc
N.° de pedid®A71260.

La cantidad necesaria de soportes para brazos deeqnpeEteedeterminar mec
las formulas enumeradas anteriormente.

20
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4  Montaje

4.5 Alimentacion de corriente para gria suspendida

[ ] . . . .
Las instrucciones de montaje se enumeran en el manual suministrado.

m »
D13 c . D20
a
*************** /
gl N h ' e K k ole K e k K 9,
f
P
d >« e >
b_1441
En la figura se ha incorporado la alimentacndei ent e princi pal Axo al | ado i
se encuentra en al lado derecho de la gria, la disposicion debe efectuarse de forma simétrica.

a b (o d e f D13,D20| g h k m
[Unidades] [Unidades] [m] [m] [m] [m] [m] [m] | [m] [m] [m]
Brazo de sopot Brazos de sq Anchurg Zona Zona | Estaciondg Véaseel | 0,12 |0,69| <2 | Longitug

en la zona porte en la de Estacion| de tra- carro dibujo de 0,39 | (véase|de la gru
Estacion del | zona de trayel soporte| del carro|yectorig portacables| ejecucion férmulg puente
carro portacabl| toria de viaje portacable de viaje¢ suministrad abajo)
fido fleo

Y Medida fAfo: V®ase | a (onfirmaviéndel pedido) n t

2 Medi da figo: Si no se pu@dmelbrazndee ner
soporte debe colocarse de tal manera que se mantenga la distancia mas peque
posible al testero.

3 Medi da fho: E n eteVacion aobre la griea puemte e qui p o
49 Medi da f#fAho: En el caso de dos equi pc

La longitud total del carril en C corresponde a la longitud de la viga «

Los salientes y la anchura de soporte se pueden constiligo €e ejeiu
cién suministrado.

451 Cantidad de brazos de soporte 0a6b
tacables 0do

[Unidades]
fg
a *1;—- +2

U Redondealresultadentrecorcheted fp@r ejemplo, 5,3 = 5 =58
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Montaje

45.2 Cantidadde brazosdeoporte O0bdé en | a zona d
1. En primer |l ugar, calcular fAdo (zona
[m]

f )
d =241 th +g

U Redondealresultadentrecorcheted fp@r ejemplo, 5,3 = 5 =58

2. Despu®s, insertar fAdodo en | a siguient
[Unidades]
m d g
—_— 1+
b 5 1

Redondeairesultadentrecorcheted ip@r ejemplo, 5,3 =5 =58

453 Distancia de | os brazos de soport.
0oeo

Para el ¢8Il |l o de fAdo (wéaseeap.de |

cu
1 44X antidad de brazos de soport ep.lf

[m]

m
L g

d
b

mao.8.1.@&s8.1
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4  Montaje

4.6 Montar el elemento de arrastre

4.6.1 Montar elemento de arrastre (polipasto de cadena ST)

Dependiendo del modelo del polipasto de cadena, la posicion del elemento de arra:
puede diferir derépresentacion.

Polipasto de cadena ST Polipasto de cadena ST05

(1) Elemento de arrastre = E| elemento de arrastre (&nrega con una cadena del elemento de arr
(2) Polipasto de cadena L manera estandar. Si la cadena del elemento de arrastre no es neces:
(3) TomillYERBUS RIPP quitar antes del montaje.

(4) Placa del dispositivo de avance Si el elemento de arrastre (1) aun no esté sujeto al polipasto de cadena (2
(5) Tornillo M8xB68, 1ISO 4762 1. Fijar eklemento de arrastre (1) a la placa de mecanismo de traslacion (

nillos VERBUS RIGF).

2. Apretar los torniNdERBUS RIPP (3) con el par de apriete espedfisadua;
8 Pares de apriete para uniones atornillaol#d

Completar el montaje (sin cadena del elemento de arrastre):
1. Aflojar los tornillos (5).

2. Colocar el elemento de arrastre (1) en la ventana del carro de arrastre
tornillos (5).

3. Apretar los tornillos (5) con el par de apriete espeédsmdap.
8 Pares de apriete para uniones atornillaoldd

Completar el montaje (con cadena del elemento de arrastre):

1. Aflojar los tornillos (5).

2. Colocar el elemento de arrastre (1) exterior en el carro de arrastre v fiji
nillos (5).

3. Cerciorarse de que el elemento de arrastre (1) tenga suficiente distanc
arrastre y los cables cuando se mueva.

4. Apretar los tornillos (5) con el par de apriete espeéidsadap.
8 Pares de apriete para uniones atornillaol&d

5. Conectar los elementos de arrastre (1) y el carro de arrastre con la cac
mento de arrastre.
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Montaje

1)
()
(©)

(4)
()

Elemento dmrastre
Carro birrail

Tornillo hexagonal autorroscante
M8x25DIN7506D

Tuerca
Soporte de retencion

4.6.2 Montar el elemento de arrastre (polipasto de cable con carro birrail)

Y
—®

b_1649

Posicion del elemento de ar[f§t{ Si la alimentacién de corriente principal ¢
(Estandar) colocada en el lado izquierdo de la graa.

Posicion del elemento de arfti Si la alimentacién de corriente principal ¢
(Opciodn) colocada en el lado derecho de la gria.

El elemento de arrastre (1) se entrega con una cadena del elementc
de manerastandar. Si la cadena del elemento de arrastre no es nect
puede quitar antes del montaje.

Si el elemento de arrastre (1) aun no esté sujeto al carro birrail (2):

1.

2.

Fijar el elemento de arrastre (1) con los tornillos (3) en el cae pasail (
ciorf} oF}
Apretar los tornillos (3) con el par de apriete prede2éridimado

Completar el montaje (sin cadena del elemento de arrastre):

1.
2.

Aflojar las tuercas (4).

Colocar el elemento de arrastre (1) en la ventana daleestre gefijarlo cor
tuercas (4).

Apretar las tuercas (4) del soporte de retencion (5) por pares con el pa
pecificadg,véase cap.Pares de apriete para uniones atornillaol&

Completar el montaje (con cadena del elemento de arrastre):

1.
2.

Aflojar las tuercas (4).

Colocar el elemento de arrastre (1) exterior en el carro de arrastre y fiji
tuercas (4).

Cerciorarse de que el elemento de arrastre glifidagee distancia al carrc
arrastre y los cables cuando se mueva.

Apretar las tuercas (4) del soporte de retencion (5) por pares con el pa
pecificadg,véase caB.Pares de apriete para uniones atornillgol#s.

Conectar el elemento de arrastre (1) y el carro de arrastre con la cadel
mento de arrastre.

24
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4  Montaje

4.6.3 Montar el elemento de arrastre (polipasto de cable con carro monorrail,
altura reducida)

(1) Elemento de arrastre Posicién del elementg Si laalimentacion de corriente principal esta colocac
(2) Carro monorrail, altura reducida de a[rast lado izquierdo de la gria.
(3) Tornillo hexagonal autorroscante (Estandar)
M8x25DIN7506D Posicion del elementg Si laalimentacion de corriente principal esta colocac
(4) Tomillo M8xEE8, ISO 4762 de arrastifg) lado derecho de la graa.
(Opcién)

= El elemento de arrastre (1) se entrega con una cadena del aleastrmec
de manera estandar. Si la cadena del elemento de arrastre no es ne
puede quitar antes del montaje.

Si el elemento de arrastre (1) atn no esta sujeto al carro monorrail (2):

1. Fijar el elemento de arrastre (1) con los tornillelcg@y@monorrail (2) en |
ciorfy o&}

2. Apretar los tornillos (3) con el par de apriete prede2éridimado

Completar el montaje (sin cadena del elemento de arrastre):
1. Aflojar los tornillos (4).

2. Colocar el elemento de arrastre (Mestdaa del carro de arrastre y fijarlo
tornillos (4).

3. Apretar los tornillos (4) con el par de apriete espeédsmdap.
8 Pares de apriete para uniones atornillgol&s

Completar el montaje (con cadena del elemento de arrastre):

1. Aflojar los tornillos (4).

2. Colocar el elemento de arrastre (1) exterior en el carro de arrastre vy fiji
nillos (4).

3. Caciorarse de que el elemento de arrastre (1) tenga suficiente distanci
arrastre y los cables cuando se mueva.

4. Apretar los tornillos (4) con el par de apriete espeeéaseioap.
8 Pares de apriete para uniones atornillgol&d

5. Conectar el elemento de arrastre (1) y el carro de arrastre con la cadel
mento de arrastre.
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Montaje

4.6.4 Montar el elemento de arrastre (testero para grda suspendida)

mao.8.1.@&s8.1

(1) Elemento de arrastre
(2) Testero para gria suspendida
(3) Arandela de seguridad
(4) Tornillo hexagonal autorroscante
M8x25DIN7500D
(5) Tornillo M8x58,1S04762
(6) Ventana en el carro de arrastre
Posicion del elemento de arrastre (estandaytétioelen el mecanismo de trasla-
cion impulsado
Si el elemento de arrastre (1) aun no esta sujeto al testero para grda suspendida (2
1. Fijar el elemento de arrastre (1) al testero para grua suspendida (2) con las arar
de seguridad (3) y los tosn(#).
2. Apretar los tornillos (4) con el par de apriete prede2éridimado
Completar el montaje:
1. Aflojar los tornillos (5).
2. Colocar el elemento de arrastre (1) en la ventana del carro de arrastre y fijarlo ¢
tornillos (5).
3. Apretar lo®rnillos (5) con el par de apriete espeoifieasgocap.
8 Pares de apriete para uniones atornillgol&d
26 06202
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4

Montaje

1)
)
®3)
(4)

®)

(6)
()
(8)
9)

Elemento de arrastre
Soporte de montaje
Testero

Arandela de seguridad (incluida €
volumen de suministro del testerc

Tornillo (incluido en el volumen d
ministro del testero)

Tuerca M12 VERBUS RIPP
Tornillo M12x35 VERBUS RIPP
Pluma

Soporte de retencion

(10) Placa
(11) Arandela de seguridad
(12) Tuerca

4.6.5 Montar el elemento de arrastre (testero para puente grua)

Montar el elemento de arrastre con el juego de sujecion

El juego de sujecién para el elemento de arrastre solo es netesaestg@s y

motores de avance de la gria que se enumeran a continuacion. El juego de sujecié
incluido en el volumen de suministro del testero.

Testero Motor de avance de la

LE09 F31, F38 0 Alex

LT09, L7111, LT14

LS09, LS11,L.S14

b_1701

Fijar el soporte de montaje (2) al testero (3) con las arandelas de seguridad (4) \
tornillos (5).

Apretar la®rnillos (5) con el par de apriete especifeesadocap.
8 Pares de apriete para uniones atornillgol&d

Fijar la pluma (8) al soporte de montaje (2) con los torniltasr@@sy(Bs

Apretar las tuercas (6) con el par de apriete espeédgmdap.
8 Pares de apriete para uniones atornillgol&a

Completar el montaje:

1.
2.

Posicionar el elemento de ar@dgten la pluma (8).

Fijar la placa (10) con los soportes de retencion (9), arandelas de seguridad (11,
tuercas (12) a la pluma (8).

. Apretar las tuercas (12) del soporte de retencién (9) por pares con el par de apri

especificagdoéase cap.Pares de apriete para uniones atornillgol#s

06202
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4  Montaje

Montar el elemento de arrastre sin juego de sujecion

(1) Elemento de arrastre

(2) Testero para puente graa
(3) Pluma

(4) Arandela deeguridad

(5) Tuerca

(6) Arandela de seguridad
(7) Tuerca

(8) Placa

(9) Soporte de retencion b_1646

Si el elemento de arrastre (1) aln no esta sujeto al testero para puente graa (2):
1. Fijar la pluma (3) al testero para puente gria (2) con las arandelas de seguridad
las tuercas (5).

2. Apretar las tuercas (5) con el par de apriete espeéHdEzai.
8 Pares de apriete para uniones atornillgol&d

Completar el montaje:
1. Posicionar el elemento de arrastre (1) en la pluma (3).

2. Fijar la placa (8) con los soportes de retencion (9), arandelas de seguridad (6) y
cas (7) a lpluma (3).

3. Apretar las tuercas (7) del soporte de retencidon (9) por pares con el par de aprie
pecificadoséase caB.Pares de apriete para uniones atornillgolds

mao.8.1.@&s8.1
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Montaje

4.7 Montar los topes finales

)
)
3)
(4)
®)
(6)
@

Tuerca

Tuerca

Tope final
Tornillo

Tuerca

Arandela
Vastago roscado

4.7.1

Montar los topes finales (carro monorrail, al@ghacida)

PA2/ ..

w—p PA1/..

<

b_1213

Viga Tope final | N.° de pedid( Peso b max. | Par de apriete del tornill¢ Par de apriete de la tuerc:
Tipo Tipo [kq] [mm] [Nm] [Nm]
PA1/300 | AD17405727( 6,1 0300
PA1/500 | AD17405827( 6,2 300i 500 170
I PA1/1000 | AD17406427( 6,5 500i 1000
PA2/500 | AD17405927( 13,9 0500 300 70
PA2/1000 | A017406527( 14,4 |>500i 1000
I PA1/300 | AD17405727( 6,1 0300 170
Montaje con final de guia abierta
1. Abrir las tuercas (1) y (2) hasta que los topes finales (3) puedan introdi
viga.
2. Empujar los topes finales (3) hacia la viga.
: - 3. Girar las tuercas internas (1) hacia afuera hasta que entren en contact
d 4. Apretar las tuercas externas (2) con el par de apriete especificado; vée
arriba.
b_1216

5. Alinear el segundo tope final (3) en paralelo.

Apretar los tornillos (4) con el par de apriete especificado (véase la tak
asegurarlos con las tasi(®).

Montaje con final de gusia facil acceso

1.

w

Abrir las tuercas (1) y (2) hasta que los topes finales (3) puedan engan
viga.

Colgar los topes finales (3) en la viga.

Girar las tuercas internas (1) hacia afuera hasta quecentestoen

Apretar las tuercas externas (2) con el par de apriete especificado; vée
arriba.

Alinear el segundo tope final (3) en paralelo.

Apretar los tornillos (4) con el par de apriete especificado (véase la tak
asegurarlos ctas tuercas (5).

06202
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4.7.2 Montar los topes finales (carro birrail)

= | os topes finales para los carros birrailes deben ser fabricados y colocadc
1 Las dimensiones para la posicién de los topes finales se dan en el plano ¢

4.8 Montar el conector (carro birrail)

(1) Conjunto de conector L2
(2) Elemento de arrastre
(3) Tuerca
(4) Soporte de retencién
(5) Carro birrail
1. Posicionar el conjunto de conector (1) con los soportes de retencion (4) en el ele
mento de arrastre (2) y fijarlo con las tuercas (3).
2. Apretar las tuercas (3kdpbrte de retencion (4) por pares con el par de apriete es
pecificadoséase caB.Pares de apriete para uniones atornillgolds
e
3
0§
£
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Montaje

4.9 Montar interruptor de fin de carrera/actuador

4.9.1 Montainterruptor de fin de carrera (polipasto de cadena ST)

>

Ot
|

:..,, e

b_1660

(1) Interruptor de fin de carrera de avar (4) Placa del dispositivo de av
(2) Arandela B8,4, ISO 7090 (5) Polipasto de cadena
(3) Tornillo M8x12, ISO 4762

Si el interruptor de ficaieera (1) aln no esta sujeto al polipasto de cadena (5):

1. Fijar el interruptor de fin de carrera (1) a la placa de mecanismo de traslacién (4
las arandelas (2) y los tornillos (3).

2. Apretar los tornillos (3) con el par de egpeificadoéase cap.
8 Pares de apriete para uniones atornillgol&s

Conexion eléctrica

El interruptor de fin de carrera (1) ya esté conectado al control del mecanismo de e
cién o alcaja terminal en el mecanismo de elevacion.

06202
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4.9.2 Montar interruptor de fin de carrera/actuador (carro birrail)

Montar el interruptor de fin de carrera

b_1492

(1) Interruptor de fin de carrera de (5) Soporte de retencion

avance
(2) Actuador (6) Pluma
(3) Tuerca (7) Soporte de montaje

(4) Arandela de seguridad

. Colocar el soporte de montaje (7) con el interruptor de fin de carrera premontads

en la pluma (6).

. Fijar el soporte de montaje (7) a la pluma (6) con los soportes de retencion (5), |

tuercas (3) y las arandelas de seguridad (4).

X Z Z Y

<t =>

b_0609

Funcién de conmutacion

X | Limite de desconexién en am
Y | sentidos de marcha

3 e ) e 1§

Z | Desconexion previa (conmuta

rapida/lenta)

. Asegurarse de que la marca de la flecivemugitor de fin de carrera (1) corres-

ponda a |l a posici-n neutra AO0O0 cuanc
c i 0 n @ muiaZidn rapida/lenta).

. Apretar las tuercas (3) con el par de apriete espeédgmdap.

8 Pares de apriete para uniones atornillgol&a

Conexidn eléctrica
El interruptor de fin de carrera (1) ya esté conectado al control del mecanlsrego dee
cion o a la caja terminal en el mecanismo de elevacion.

mao.8.1.@:
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Montaje

Montar el actuador en la gria puente

ﬁ LY / b_1493
(1) Interruptor de fin de carrera de (10) Tornillo VEBUS RIPP
avance
(2) Actuador (11) Tuerca VEBUS RIPP
(8) Tuerca VERBUS RIPP (12) Carrilen C

(9) Soporte del riel

El actuador debe colocarse datara que el interruptor de limite se active ¢
gue el mecanismo de traslacion llegue a los topes finales al final de la gru

1. Alinear el actuador (2) a la altura del interruptor de fin de carrera (1) para que Sse
cione correctamente.

2. Fija el actuador (2) al soporte del riel (9) con las tuercas VEBUS RIPP (8).

3. Fijar el soporte del riel (9) en el carril en C (12) y fijarlo con los tornillos (10) y lac
cas (11) VEBUS RIPP.

4. Apriete las uniones atornilladas con el par de aprietelgspEstceap.
8 Pares de apriete para uniones atornillgol&d

06202
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4

Montaje

4.9.3 Montar el interruptor de fin de carrera/actuador (carro monorrail, altura
reducida)

Montar el interruptor de fin de carrera

b_1494

() Interruptor de fin de carrera de avance
(2) Actuador

Posicion del actuador
Estandar

E Opcibn (para vigas de grua altas)

Conexion eléctrica

El interruptor de fin de carrera (1) ya esta conectado al control del mecanismo de el
cién o a la caja terminal en el mecanistavad@n.

mao.8.1.@&s8.1
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4  Montaje

[

\

B 255 b_1495
Posicion del actuador (1) Interruptor de fin de carrera de (4) Pieza de sujecion
Estandar avance
(2) Actuador (5) Union atornillada
(3) Tuerca VERBUS RIPP (6) Grua puente

= FElactuador debe colocarse de tal manera que el interruptor de limite se ac
1 que el mecanismo de traslacion llegue a los topes finales al final de la gra

1. Alinear el actuador (2) a la altura del interruptor de fin de carrerss€lapara que
cione correctamente.

Abrir las tuercas (3) VEBUS RIPP vy fijar el actuador (2) en la posicion correcta.
Fijar la pieza e sujecion (4) a la gria puente (6) con la unién atornillada (5).
Apretar la unién atornillada (5) con el par de apriete @eoemmin

Apretar las tuercas VERBUS RIPP (3) con el par de apriete ,estmssficaplo
8 Pares de apriete para uniones atornillgol&s

a b D
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4  Montaje

Montar el actuador en la gria puente (opcion)

Posicién del actuador (1) Interruptor de fin de carrera de avance (5) Carrilen C
E Opcién (para vigas de gria altas) (2) Actuador (6) Tuerca cuadrada
(3) Alma (7) Tuerca VERBUS RIPP

(4) 3tornillos, clase de resistencia 8.8

= El| actuador debe colocarse de tal manera que el interruptor de limite se a
1 gue el mecanismo de traslacion lleguepetoBnales al final de la grda puentt

1. Determinar las posiciones de los orificios roscados para fijar el carril en C (5) en
alma (3) utilizando el interruptor de fin de carrera (1) adjunto al equipo de elevac

2. Taladrar previametnes orificios (agujero del nicleo de g &£& elm)ma (3)
y cortar tres roscas M6.

3. Fijar el actuador (2) al carril en C (5) con la tuerca cuadrada (6) y la tue
VERBUS RIPP.

4. Fijar el carril en C (5) con los tressgd)ilsuministrados.

5. Sies necesario, reajustar de la siguiente manera:
T La posicién de altura del interruptor de fin de carrera (1) a través de
ovalados del interruptor de fin de carrera (1).
T La posicién horizontal del actuador (2) en el sentido de marcha sob
en C (5).
6. Apretar los tornillos (4) y la tuerca VERBUS RIPP (7) con el par de apr
cado véase cap.Pares de apriete para uniones atornillgol#d

mao.8.1.@&s8.1
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4  Montaje

4.9.4  Montar interruptor de fin de carrera/actuador (puente gria)

Montar einterruptor de fin de carrera

_/ 3

_

b_1700

(1) Interruptor de fin de carrerade (5) Tuerca

avance
(2) Actuador (6) Arandela de seguridad
(3) Placa (7) Pluma

(4) Soporte de retencion

1. Fijar la placa (3) con el interruptor de fin de carrera premotaguonid) @0.

2. Fijar la placa (3) con los soportes de retencion (4), arandelas de seguridad (6) y
tuercas (5) a la pluma (7).

3. Apretar las uniones atornilladas con el par de apriete espmstceaio.
8 Pares de apriete para uniones atornillgol &

X Z Z Y

=)

b_0609

Funcién de conmutacion

X | Limite de desconexién en am
Y | sentidos de marcha

1 B 14

=13

Z | Desconexion previa
(Conmutacidapida/lenta)
4. Asegurarse de que la marca de la flecha en el interruptor de fin de carrera (1) cc

ponda a | aOdpocsuandon enleuitnrtaerfir upt or s
p os i c i(commatacionirdpidal/lenta).

Conexion eléctrica
1. Colocar el cable en la direccion del mando de la grda.

2. Conectar el conector a la placa de brida lateral del mando de la graa.

06202 37



Montaje

Montar el actuador en la pista de rodadura de la graa

(1) Interruptor de fin de carrera de avanc (10) Carril denontaje

(2) Actuador (11) Garra de sujecion
(8) Tuerca cuadrada (12) Viga
(9) Tuerca

= El| actuador debe colocarse de tal manera que el interruptor de limite se a
1 que la grua llegue a los topes finales al final de Ipdesdamdede la graa.

1. Alinear el actuador (2) a la altura del interruptor de fin de carrera (1) para que Sse
cione correctamente.

2. Fijar el actuador (2) al carril de fijacion (10) con la tuerca cuadrada (8) y la tuerc

3. Apriete la tuerca (9) cometlp apriete especificagase cap.
8Pares de apriete para uniones atornillgol#d

4. Posicionar el carril de fijacién (10) en la viga (12), alinearlo&y hpestaect
las uniones atornilladas de las garras de sujecion (11).

mao.8.1.@&s8.1
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4

Montaje

4.9.5 Montar interruptor de fin de carrera/actuador (gria suspendida)

Montar el interruptor de fin de carrera

b_1489

(1) Interruptor de fin de carrera de avar (5) Soporte de montaje
(2) Actuador (6) Tuerca

(38) Placa del dispositivo de avance (7) Tornillo

(4) Tornillo VERBUS RIPP, M6x16

. Fijar el soporte de montaje (5) a la placa de mecanismo de traslacion (3) con los

tornillos VERPUS RIPP (4).

. Fijar el interruptor de fin de carrera (1) al soporte de montaje (5) con los tornillos

las tuercas (6).

X Z Z Y

—=>

b_0609

Funcién de conmutacion

X | Limite de desconexién en am
Y | sentidos de marcha

) 3 e 2 Jen 1}

Z | Desconexién previa (conmuta
rapida/lenta)

. Asegurarse de que la marca de la flecha en el interruptor de fin de carrera (1)

corresponda a | a posi ciencuentre entrelas dos i 0 ¢
posiciones AZO (conmutaci-n r8pidal/l

. Apretar las uniones atornilladas con el par de apriete eygas&czaD

8 Pares de apriete para uniones atornillgol&s

06202
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Montaje

Conexidn eléctrica
1. Colocar el cable en la direccion del mando de la graa.

2. Conectar el conector a la placa de brida lateral del mando de la graa.

Montar el actuador en la pistadgadura de la grda

! b_1490
(1) Interruptor de fin de carrera de avance (10) Carril de montaje

(2) Actuador (11) Garra de sujecion

(8) Tuerca cuadrada (12) Viga

(9) Tuerca

El actuador debe colocarse de tal manera que el interruptoradéiveriietass di
que la gria llegue a los topes finales al final de la pista de rodadura de la

1. Alinear el actuador (2) a la altura del interruptor de fin de carrera (1) para que Sse
accione correctamente.

2. Fijar el actuador (2) al carril de f{ja@)on la tuerca cuadrada (8) y la tuerca (9).

3. Apriete la tuerca (9) con el par de apriete espagéisadmp.
8 Pares de apriete para uniones atornillgol#d

4. Posicionar el carril de fijacién (10) en la viga (12), alinearlo en linea recta y apre
las uniones atornilladas de las garras de sujecion (11).

mao.8.1.@&s8.1
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4  Montaje

4.10 Montar caja del panel (version soldada

4.10.1 Modelo de grda puente de doble viga

Los dos soportes para brazos de soporte estan incluidos en el volumen dt
En caso de necesitar los soportes para brazos de soporte por adelantado
solicitarlos conNeP de pediddA71260.

b_1425

4.10.2 Soldar el soporte para brazos de soporte

Distancia al testero
U Mantener la distancia especifica@@0mm
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4  Montaje

b 1424

(1) Soporte para brazos de soporte
(6) Brazo de soporte

ofe

b 1313

(1) Soporte para brazos de soporte
(2) Pieza de sujecion

(3) Tornillo

(4) Arandela de seguridad

(5) Tuerca cuadrada

Caja del panel X y

Tipo [mm] [mm]

BG7040 655

1000

BG8050 755

1. Disponer de dos brazos de soporte (6) de dimenziddesiistos para
alinear (no incluidos en el volumen de suministro).

2. Aflojar los tornillos (3), retirar las arandelas de seguridad (4) las tuerca
(5) y las piezas de sujecion (2).

3. Preparar la estructura para brazos de soporte (1) yia éstsogtorte para |
soldadura.

4. Con la ayuda de los brazos de soporte, asegurar las tolerancias geom
especificadas, v®ase i magen supi

5. Soldar el soporte para brazos de soporte (1) a la estructura de soporte

6. Dejaenfriar las costuras de soldadura.

7. Pintar la estructura de soporte y los soportes para los brazos de sopor

8. Montar las piezas de sujecion (2), las tuercas cuadradas (5) y los tornil

con arandelas de seguridad (2) en los soportes pamduopads @1).

42
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4  Montaje

4.10.3 Completar el montaje

b 1231

(1) | Soporte para brazos de soporte | (7.1)| Ojo de transporte
(2) | Pieza dsujecion (8) | Tornillo

(3) | Tornillo (9) |Tuerca cuadrada
(4) | Arandela de seguridad (10) | Tornillo

(6) | Brazo de soporte (11) | Tuerca cuadrada
(7) | Chapa angular (12) | Caja del panel

i Las chapas angulares (7) ya vienen acopladas de féajacdeh panel (12).

1.

Levantar la caja del panel (12) utilizando los ojos de transporte (7.1).

Realizar los siguientes pasos de trabajo en ambos lados:

1.
2. Empujar la tuerca cuadrada (9) htstailkd (8).

3.

4. Atornillar el tornillo (8) en la rosca de la tuerca cuadrada (9) de modo que la tuel

o

Inserte el tornillo (8) en el brazo de soporte (6).

Levantar el tornillo (8) y colocar la tuerca cuadrada (9) debajo del tornillo (8).

cuadrada (9) quede hacia arriba.
Introducir el brazo de soporte (65epaete para brazos de soporte (1).
Apretar los tornillos (3) a mano.

Fijar la caja del panel de la siguiente manera.

1.

Levantar la caja del panel (12), deslizarla sobre los brazos de soporte (6) y fijarl:
con los tornillos (8).

Insertar los tornillos (10) y las tuercas cuadradas (11).

Apretar los tornillos (3), (8) y (10) con el par de apriete esgecéczan
8 Pares de apriete para uniones atornillgul&d

Realizar la instalacién eléctrica segun la informeszdemel de los circuitos
y lasinstrucciones suministradas.

06202
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4.11 Montar caja del pah(version fijada)

Distancia al testero
U Mantener la distancia especifica@@0mm

44
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4  Montaje

i
U= ..

no . ©

(@

b_1237

b 1232

(1) | Chapa angular (5) | Brazo de soporte

(1.1) Ojo de transporte (6) | Union atornillada

(2) | Caja del panel (7) | Estructura de soporte

(3) | Tornillo (8) | Pieza de sujecion (solo vellipn
(4) | Garra de sujecion

Caja del panel X (brazo de soportex®) | x (brazo de soportexdD)
Tipo [mm] [mm]
BG7040 655 645
BG8050 755 745

Las chapas angulares (1) ya veeopiadas de fabrica a la caja del panel (2).

1. Fijar las garras de sujecion (4) a los brazos de soporte (5).
Versiorll: Si es necesario, utilizar las piezas de sujecion (8) suministradas.

2. Mantener la distancia especificadéolocar los brazos de soporte (5) en la es-
tructura de soporte (7), alinearlos en linea recta y apretar las uniones atornillade

3. Levantar la caja del panel (2) con los ojos de transporte (1.1), figadede los bra
soporte (5) con las chapas angulares (1) y fijar los tornillos (3).

4. Apretar los tornillos (3) con el par de apriete espe¢idEmdap.
8 Pares de apriete para uniones atornillaol#d
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Montaje

4.12 Montar la bocina, lampara de sefiatsptor de radio (versiéon soldada)

b_1425

Se debe respetar la informacion de las instrucciones suministradas para |
tes de la bocina, la ldmpara de sefiales y el receptor de radio.

4.12.1 Modelo de grdpuente de doble viga

Los dos soportes para brazos de soporte estan incluidos en el volumen dt
Si necesita los soportes para brazos de soporte por adelantado, puede sc
elN.° de pedid®A71260.

4.12.2 Soldar el soportpara brazos de soporte

Distancia a la caja del panel
U Mantener la distancia especifzéga820mm

46

06202

mao.8.1.@&s8.1



mao.8.1.&s8.1

4  Montaje

b 1424

(1) Soporte para brazos de soporte
(6) Brazo de soporte

30D .

(1) Soporte para brazos de soporte
(2) Pieza de sujecion

(3) Tornillo

(4) Arandela de seguridad

(5) Tuerca cuadrada

X y
[mm] [mm]
350 1000

© N o o

Disponer de dos brazos de soportad{fjethsiones 4810mm listos para
alinear (no incluidos en el volumen de suministro).

Aflojar los tornillos (3), retirar las arandelas de seguridad (4) las tuerca
cuadradas (5) y las piezas de sujecién (2).

Preparar la estructura para brazos de $bpgtia estructura de soporte pa
soldadura.

Con la ayuda de los brazos de soporte, asegurar las tolerancias geom
especificadas, v®ase imagen sup:!

Soldar el soporte para brazos de soporte (1) a la estrudttea de sop
Dejar enfriar las costuras de soldadura.
Pintar la estructura de soporte y los soportes para los brazos de sopor

Montar las piezas de sujecioén (2), las tuercas cuadradas (5) y los tornil
con arandelas de seguridad (2) en los soportes para brazos de soporte

06202
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Montaje

1)
)
®3)
(4)
(%)
(6)
()

Soporte para brazos de soporte
Brazo de soporte

Placa de fijacion

Tornillos

Receptor de radio

Bocina

Lampara de sefales

4.12.3 Completar el montaje

ON

——

®/ b_1218

1. Fijar los brazos de soporte (2) y los componentes del receptor de radio (5),
la bocina (6) y/o la lampara de sefales (7) a la placa de fijacion (3).

2. Apretar las uniones atornilladas de los componentes del receptor de radio (5),
la bocina (6) y/o la lamapde sefiales (7) al par de apriete especificado, consulte
lasinstrucciones proporcionadas por el fabricante del componente

3. Introducir los brazos de soporte (2) en los soportes para los brazos de soporte (
y fijarlos con los tornillos (4).

4. Apretar btornillos (4) con el par de apriete especifieada@ap.
8 Pares de apriete para uniones atornillgol&i

5. Realizar la instalacion eléctrica segun la infornmestemel de los circuitos
y lasinstrucciones suministradas.

mao.8.1.@&s8.1
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4  Montaje

4.13 Montar la bocina, lampara de sefiales, receptor de radio (version fijada)

b_1428

X z
[mm] [mm]
350 320

(1) Garra dsujecion

(2) Brazo de soporte
(3) Placa de fijacién
(4) Lampara de sefiales
(5) Bocina

(6) Receptor de radio

b_1210

. Fijar las garras de sujecion (1) a los brazos de soporte (2).
. Mantener las distancdiasy® xirdicadas, colocar los brazos de soporte (2) en

la viga de la graa, alinearlos en linea recta y fijarlos.

. Apretar las uniones atornilladas en las garras de sujecion (1).
. Fijar los brazos de soporte (2) y los componentes opcionales de la lampara de

sefiads (4), de la bocina (5) y/o del receptor de radio (6) a la placa de fijacion (3)

. Apretar las uniones atornilladas de los componentes de la lampara de sefiales (:

bocina (5) y/o el receptor de radio (6) al par de apriete especificado, consultar la
instrucciones proporcionadas por el fabricante del componente.

. Fijar la placa de fijacion (3) a los brazos de soporte (2) y apretar las uniones

atornilladas con el par de apriete especifeadaap.
8 Pares de apriete para uniones atornillaol#d

. Realizar la instalacién eléctrica segun la infornmeszidgemeal de los circuitos

y lasinstrucciones suministradas.

06202
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4.14 Montar la bandeja de cable de malla a la viga de grua

Las bandejas de cable de malla a incluidas en el volumen de suministro d
in situ, véasm@ps Instalacion eléctricgp.51

mao.8.1.@&s8.1
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5 Instalacion eléctrica

5 Instalacion eléctrica
5.1 Dispositivoléctricos

El cable de conexién a la red, los fusibles de conexion a la red y los dispositivos pa
desconectar y cambiar el suministro eléctrico deben estar disponibles en el lugar de
instalacion.

5.1.1 Interruptor principal de la grda

El interruptor priratige la grda debe estar equipado con un candado o interruptor
de llave segun EN6020432.

Debe instalarse un interruptor principal de la grda con funcion de PARADA DE
EMERGENCIA en un lugar facilmente accesible cerca del operador.

5.1.2  Protecciones deonexion a la red

Los fusibles NEOZED, DIAZED o NH de clase operativa gG son posibles en el lugs
instalaciéon. Se deben respetar los valores de los fusibles (véase documentacion ele
suministrada) para que en caso de cortocircuito no se pidddacas en los con-

tactos de la proteccion de cortocircuito de la grda y el cable de conexién esté prote
contra cortocircuitos.

5.1.3 Dispositivos de proteccion

Los dispositivos de proteccidn incluidos en el volumen de suministro no se deben g
puergar ni reemplazar. Los dispositivos de proteccién son:

Dispositivos de proteccion contra sobrecorriente (fusibles, disyuntores)

O¢ O«

Interruptor guardamotor

Ox¢

Protecciones contra sobrecarga
Protector térmico

O« Ox

Interruptor de fin de carrera
Distanciadores

O« Ox

Interruptode funcionamiento

06202
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5 Instalacion eléctrica

5.2 Efectuar instalacion eléctrica

/\

A PELIGRO

Una instalacion inadecuada puede provocar lesiones graves o la muerte.

0 Asegurarse de que una persona competente (persona cualificada eléc
realice la instalacééctrica.

U Antes de comenzar a trabajar, desconectar la maquina de la fuente de
y asegurarla contra una reconexioén involuntaria.

U Cumplir con las normativas de seguridad y prevencion de accidentes, |
seguridad industrial y las niwasgpara la proteccion del medio ambiente.

U Sino se puede trabajar desde el suelo, utilice una plataforma de traba]
arnés de seguridad para trabajos que se realicen fuera de plataformas

Llevar el equipo de proteccion indivédigémminado.

Asegurar la zona peligrosa.

Mantener una distancia de seguridad suficiente respecto al producto.
Utilizar solo accesorios de montaje originales del fabricante.

Tener en cuenta las especificaciones del esquema de los circuitos sun

Apretar las uniones atornilladas con una llave dinamomeétrica y los pare
predeterminados.

[oncR et S o B o A o A

U Cerciorarse de que el voltaje y la frecuencia en el lugar coincidan con la informa
de la placa de caracteristicas.

U Asegurarse de que el diametroldeldmconexion corresponda al diametro
nominal de la conexion de cable.

U En el caso de un cable de conexion movil, utilizar una conexién de cable con
descarga de presion.

U No dafar los conductores aislados al retirar el aislamiento.

U Tender los cables de tal manera que no se puedan producir pellizcos, dobleces
0 rozaduras durante el funcionamiento.

U Tener en cuenta las especificaciones de los bornes.
U Asegurarse de que no haya cuerpos extrafios, suciedad o humedad en el envol

5.2.1 Corductor de proteccion

A ADVERTENCIA
En caso de que falle un conductor de proteccion defectuoso, existe peligr:
eléctrica. Esto puede causar dafios materiales, lesiones graves e incluso

U Conecte el sistema de proteccigmedta a tierra (PE) cerca de los bornes
conductores de fase mediante un conductor de proteccion para cada ¢
red.

En ausencia de una conexion del conductor de proteccion, pueden producirse fallos
funcionamiento. La conexion delatonde proteccion sirve para proteger la conexion
equipotencial de proteccion contra descargas eléctricas y para ayudar a la conexior
equipotencial funcional a reducir los efectos de fallos eléctricos en los siste@as ele
Cos. %

mao.8.1.@:
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5 Instalacion eléctrica

5.2.2 Bornes de los conrmadores

En el estado de entrega, los bornes de los interruptores de fin de carrera |
la grda estan puenteados.

1. Silos interruptores de fin de carrera estan conectados, retire los puentes.

2. Realizar la instalacion eléctrica segfori@acion desquema de los circuitos
y lasinstrucciones suministradas

5.2.3 Rutas de cable, grda monorrail

b_1416

b 1417

= Grua monorrail con equipo de elevacion controlado por frecuencia

U Observe las especificaciones déb.2&Eria monorrayl gria suspendida
con equipo de elevacion controlado por frecuepdéé
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5 Instalacion eléctrica

5.2.4 Rutas de cable, gria puente de doble viga

b 1418
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Ingalacion eléctrica

5

Rutas de cable, gria suspendida

525

b_1420

-----Tendido de cables en la mnaéase figura siguiente.

T'8s®pT'8 oW

dideon equipo de elevacion controlado por frecuencia

Grua suspen

dida

.,

gria suspen

0 Observe las especificaciones deb.2#&&ria monorrayl

con equipo de elevacion controlado por frecugp&éa
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5 Instalacion eléctrica

5.2.6  Grla monorrajlgria suspendideon equipo de elevacién controlado
por frecuencia

(1) Placa de proteccion térmico
(2) Material digacion

z Distancia al angulo de la bandeja
bl es de maOlbmam z

I ADVERTENCIAPeligro de incendio debido a la generacién de calor de

cia de frenado.

1. Para proteger los cables, fije la placa de proteccion térmica (1) con el 1
cion (2). Mantenga la distancia especificada al &ngulo de la bandeja de
llaz 1®mm

2. Asegurese de que no hay materiales inflamables en las prexienidagzsn
cia de frenado.
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